
Data: 18.06.2012 (Luni)

Sala: B019
Programare Examen Licenta Comisia 2

Nr crt Ora Durata Candidat Coordonator(i) Parte practica - sala Titlul lucrarii

1 8:00 00:10 Danci Paul-Valentin S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020
Remote Configurable Home Equipment (Sistem Configurabil Home 

Automation controlat la distanta)

2 8:10 00:10 Coicheci Cosmin S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020
Remote Configurable Home Equipment (Sistem Configurabil Home 

Automation controlat la distanta)

3 8:20 00:10 Crecan Rares-Cristian S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020
Remote Configurable Home Equipment�

(Sistem Configurabil Home Automation Controlat la distanta)

4 8:30 00:10 FîrĠă Constantin Cosmin S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020
Remote Configurable Home Equipment - Zigbee Communication 

Handel (Sistem configurabil Home Automation controlat la distanĠă 

- Manager comunicaĠie Zigbee)

5 8:40 00:10 Gal Paul S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020 Sistem de monitorizare şi management al energiei într-o locuinĠă

6 8:50 00:10 Mateş Petru S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020 Sistem de monitorizare şi management al energiei într-o locuinĠă

7 9:00 00:10 Bleotu Costin S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020 Sistem de monitorizare prin GPRS

8 9:10 00:10 Drăcea Andrei S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020 Sistem de monitorizare prin GPRS

9 9:20 00:10 Stănescu Alexandru Alvin S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020
Platformă de basic software pentru actuatorul de control al 

deschiderii grilajului "Universal Rotary Actuator"

10 9:30 00:10 HumiĠa Ianăş Sorin S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020
Controlul elementului "Universal Turbo Actuator" din 

turbocompresorul cu geometrie variabilă
11 9:40 00:10 Rădac LaurenĠiu Andrei S.l.dr.ing. Sorin Nanu Nu sustin Dispozitive şi metode de urmărire ale sateliĠilor

12 9:50 00:10 Toma Mihai S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020
Sumator analogic cu control digital, al semnalelor de 

audiofrecventa

13 10:00 00:10 Szeles Robert Ladislau S.l.dr.ing. Sorin Nanu B020 Localizarea prin Triangulare al unui Robot Mubil

14 10:10 00:15 Latiş Mihai Andrei S.l.dr.ing. Adrian Korodi Aduc echipamentin sala de examen Robot mobil cu sisteme de încărcare solară

15 10:25 00:15 Suciu Ioan Sorin S.l.dr.ing. Adrian Korodi Aduc echipament in sala de examen Robot mobil cu sistem de încărcare solară

10:40 01:00

16 11:40 00:15 Druta Cristian Filip S.l.dr.ing. Sorin Nanu Laborator Locomotive
Sistem de simulare, control si dispecerizare a unei retele de cale 

ferata

11:55

Comisia: Preşedinte: Prof.dr.ing. Daniel Curiac

Membri: Prof.dr.ing. Toma Leonida Dargomir, S.l.dr.ing. Dorina Popescu, S.l.dr.ing. Sorin Nanu, S.l.dr.ing. Adrian Korodi

Secretar: As.ing. Dadiana Caiman

TOğI CANDIDAğII SUNT SOLICITAğI SĂ FIE PREZENğI ÎN SALĂ LA ORA 7:35 PENTRU A-ŞI COPIA PREZENTAREA.
RĂMÂN ÎN SALĂ CEL PUğIN PRIMII 6 CANDIDAğI, CEILALğI CANDIDAğI SUNT SOLICITAğI SĂ FIE
PREZENğI ÎN SALĂ CU CEL PUTIN 1 ORĂ ÎNAINTEA OREI LA CARE AU FOST PROGRAMAğI.
Desfăşurarea Examenului de Licenta - ETAPE:
1. Proba de susĠinere orală a proiectului de licenta (7 minute pt expunere + 3 minute pt întrebări)
 (PREZENTAREA ÎN POWERPOINT 2003 - EXTENSIE .PPT!; nu se admit prezentări pe folii)
2. Prezentarea părĠii aplicative (5 minute). 
(partea aplicativă să fie pregatită de către candidaĠi din timp, pentru a nu se crea temporizări)
OBS: Probele practice care se susĠin în altă sală decât cea de examen au fost programate separat, conform orarului de mai sus.

Sustinerea partii practice in sala: B020
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