Departamentul de Automatică şi Informatică Aplicată
RAPORT DE AUTOEVALUARE 
A ACTIVITĂŢII DESFĂŞURATE ÎN ULTIMII 3 ANI 
1) Numele şi prenumele  PRECUP RADU-EMIL
2) Vechimea totală în muncă (ani)  24  din care: în învăţământ superior  21
3) Funcţia didactică  PROFESOR UNIVERSITAR  din anul  2000
4) Doctor din anul:  1996
5) Fişa sintetică cu punctajul realizat în ultimii 3 ani şi listele cu lucrări, în conformitate cu Criteriile Specifice de Evaluare în UPT (Anexa 2, fisier Excel). 

6) Alte performanţe în activitatea didactică (alte activităţi decât cele de la secţiunea 5):
a) Discipline noi asimilate, corelate cu standardele interne/internaţionale introduce în planul de învăţământ
În anul universitar 2009-2010 am introdus disciplinele noi de Sisteme de conducere inteligentă (Master Ingineria sistemelor automate), Prelucrarea matematică a semnalelor (Master Sisteme informatice aplicate în producţie şi servicii), Sisteme dinamice şi stabilitate (Master Modele matematice în inginerie). Am elaborat cursurile şi aplicaţiile de la aceste discipline.

Toate disciplinele sunt corelate cu standardele interne şi internaţionale.

b) Contribuţii semnificative aduse programelor analitice
În perioada 2009-2011 am îmbunătăţit permanent programele analitice la celelalte discipline la care am desfăşurat sau desfăşor activităţi didactice: Ingineria reglării automate (Bachelor Ingineria sistemelor), Matematici asistate de calculator (Bachelor Ingineria sistemelor), Structuri şi algoritmi pentru conducerea automată a proceselor (Bachelor Ingineria sistemelor), Sisteme de conducere fuzzy (Bachelor Ingineria sistemelor), Dynamic Systems and Stability in Automotive Control (Master Automotive Embedded Software). În 2011 am modificat programa analitică a discplinei de Sisteme de reglare avansată (Master Ingineria sistemelor automate).

Contribuţiile semnificative aduse programelor analitice se referă la:

1. Introducerea rezultatelor preocupărilor proprii de cercetare şi a celor mai noi rezultate preluate din literatura de specialitate la nivel naţional şi internaţional.
2. Îmbunătăţirea activităţilor aplicative de laborator. Se efectuează din ce în ce mai multe lucrări care asigură studenţilor experienţă în dezvoltarea structurilor moderne şi algoritmilor moderni de conducere automată prin efectuarea unor experimente de conducere în timp real a unor procese concrete. Prin eforturi proprii (proiecte şi granturi) în cele două laboratoare în care îmi desfăşor activitatea, Laboratorul didactic şi de cercetare în domeniul conducerii automate a proceselor (B018) şi Laboratorul didactic şi de cercetare în domeniul conducerii inteligente a proceselor (B028B), au fost achiziţionate echipamente în valoarea totală de aproximativ 240000 EUR.

c) Profesor invitat la universităţi din ţară sau străinătate

În 2009 am efectuat vizite didactice şi de cercetare (cursuri şi granturi în domeniul conducerii inteligente a proceselor) având durată totală de aproximativ 4 luni. Am fost invitat la Óbuda University, Budapesta, Ungaria (cu vechea denumire Budapest Tech Polytechnical Institution), John von Neumann Faculty of Informatics.
d) Organizarea unor activităţi studenţeşti de practică în ţară/străinătate
În perioada 2009-2011 nu am organizat activităţi studenţeşti de practică.

e) Proiecte de diplomă / disertaţii conduse (medie / an)
În perioada 2009-2011 am condus şi conduc în medie 15 proiecte de diplomă, lucrări de licenţă şi disertaţii / an.

f) Conducător de doctorat din anul  2004
i) nr. doctoranzi în stagiu: 6  adică: Marian Stan, Adrian Sebastian Paul, Lavinia-Elena Dragomir, Radu-Codruţ David, Lucian-Ovidiu Fedorovici, Constantin Purcaru.
ii) nr.de teze susţinute:  3  în total şi 2  în perioada 2009-2011 adică: Zsuzsa Preitl (aprilie 2008), titlul tezei: “Model Based Design Methods for Speed Control Applications”, Ovidiu Baniaş (mai 2009), titlul tezei: “Contribuţii la conducerea traficului rutier urban utilizând o reţea de senzori wireless ca detector de trafic”, Mircea-Bogdan Rădac (septembrie 2011), titlul tezei: “Iterative Techniques for Controller Tuning”.
g) Contribuţii la dezvoltarea bazei materiale în concordanţă cu standardele specifice:
i) dezvoltarea laboratoarelor
În perioada 2009-2011 nu am avut contribuţii la dezvoltarea laboratoarelor. Sumele atrase prin granturi au fost prea mici pentru a permite o dezvoltare consistentă a bazei materiale a celor două laboratoare în care îmi desfăşor activitatea, Laboratorul didactic şi de cercetare în domeniul conducerii automate a proceselor (B018) şi Laboratorul didactic şi de cercetare în domeniul conducerii inteligente a proceselor (B028B).
ii) înzestrarea bibliotecii de specialitate
În 2009 am donat câte 10 exemplare din fiecare carte publicată bibliotecii de specialitate a Universităţii “Politehnica” din Timişoara, cu valoarea aproximativă de 1000 lei.

h) Recunoaşteri ale performanţelor didactice educaţionale
Cărţile de Introducere în conducerea FUZZY a proceselor şi Introducere în ingineria reglării automate sunt utilizate la bibliografia recomandată în cadrul cursurilor oferite studenţilor de universităţi din România: Universitatea Politehnica din Bucureşti, Universitatea Tehnică “Gh. Asachi” din Iaşi, Universitatea “Dunărea de Jos” din Galaţi etc. Cele două cărţi sunt utilizate la bibliografia recomandată la examenele de licenţă, de admitere la Master şi doctorat în universitătile menţionate.

i) Activităţi de manageriat în procesul de învăţământ
În perioada 2009-2011 am fost membru al Consiliului Facultăţii de Automatică şi Calculatoare.

În perioada 2009-2011 am fost membru al Consiliului Departamentului de Automatică şi Informatică Aplicată.

j) Cooperare cu cadre didactice din ţară / străinătate
 - University of Ottawa, Canada, din 2007, cooperare cu Prof. Emil M. Petriu şi echipa lui în domeniile soft computing şi prelucrarea matematică a semnalelor.
 - University of Ljubljana, Slovenia, din 2007, cooperare cu Prof. Igor Škrjanc, Assoc. Prof. Sašo Blažič şi echipele lor în domeniul sistemelor de conducere fuzzy, două granturi internaţionale bilaterale la care sunt directorul părţii române.
 - Budapest University of Technology and Economics (BME), Ungaria, din 2003, cooperare cu Acad. István Nagy, Prof. Péter Korondi şi echipele lor în domeniul algoritmilor de reglare pentru roboţi mobili funcţionând în spaţiu ingeligent.
 - Óbuda University (cu denumirea veche Budapest Tech Polytechnical Institution, BMF), Budapesta, Ungaria, din 2003, cooperare cu Prof. Imre J. Rudas, Prof. János Fodor şi echipa lor în domeniul sistemelor fuzzy, patru granturi internaţionale bilaterale la care am fost locţiitor al directorului de proiect al echipei din Timişoara sau membru al echipei de cercetare.

 - Universitatea Tehnică “Gh. Asachi” din Iaşi, cooperare cu Prof. Corneliu Lazăr, Prof. Octavian Păstrăvanu şi echipa lor în domeniul sistemelor de reglare automată pentru aplicaţii mecatronice din domeniul automotive, coordonez echipa din Timişoara în cadrul unui program PNCDI II Parteneriate.

 - Universitatea Politehnica din Bucureşti, cooperare cu Conf. Virginia Ecaterina Oltean, Prof. Dan Popescu şi echipa lor în domeniul sistemelor de reglare automată pentru aplicaţii mecatronice din domeniul automotive, coordonez echipa din Timişoara în cadrul unui program PNCDI II Parteneriate.

 - Rezultate ale cooperării: 5 lucrări publicate în reviste ISI cu factor de impact ridicat, peste 20 lucrări publicate în volumele conferinţelor internaţionale.

k) Alte activităţi (granturi, programe internaţionale, ş.a.)
 - 2009: pregătirea şi finalizarea documentaţiei unui program Socrates-Erasmus (coordonator) pentru perioada 2010-2013, cu Kecskemét College, Ungaria).

 - 2009-2011: cooperare cu Prof. Hans Hellendoorn, Delft University of Technology, Olanda, şi echipa sa în domeniul aplicaţiilor industriale ale conducerii fuzzy, rezultat: o lucrare publicată întro revistă ISI cu factor de impact.
 - 2008-2011: cooperare cu Prof. Péter Baranyi, Hungarian Academy of Sciences, Budapesta, Ungaria, în domeniul modelelor bazate pe produs tensorial, rezultate: o lucrare publicată întro revistă ISI cu factor de impact ridicat, participarea într-un grant de cercetare TAMOP din Ungaria.

 - 2011: reviewer al Hungarian Scientific Research Fund (OTKA), Budapesta, Ungaria.
 - 2011: reviewer al Czech Science Foundation (GACR), Praga, Cehia.
7) Alte performanţe în activitatea ştiinţifică:
a) Coordonări / participări la programe de cercetare interne şi internaţionale 
Am coordonat echipa din Timişoara la un program de cercetare internaţională bilaterală România-Slovenia (2008-2009) cu finanţare de 16000 EUR din partea slovenă. Detalii: New results in development and applications of fuzzy control systems, Protocol of the 3rd Meeting of the Joint Committee for Scientific and Technological Co-operation between Romania and the Republic of Slovenia / 11.12.2007-24.12.2007; ID no 3 in Annex 1, MEdCT România, MCT Slovenia, echipa din UPT: Precup Radu-Emil, Preitl Stefan, Drăgan Florin, Ungureanu-Anghel Dan, Voişan Emil, Dragoş Claudia-Adina, Rădac Mircea-Bogdan, coordonare din partea slovenă: Prof. Igor Skrjanc.
Am participat în echipa de management ca locţiitor al directorului de proiect al echipei din Timişoara la un program de cercetare internaţională bilaterală România-Ungaria (2008-2009) cu finanţare de 16000 EUR din partea ungară şi membru al echipei din Timişoara la un program de cercetare internaţională bilaterală România-Ungaria (2007) cu finanţare de 8000 EUR din partea ungară. Detalii privind programul din 2007: Analysis and development of intelligent systems, nr. C18001 / 09.01.2006, poziţia 35 ID no 17, 2006-2007, MEdC România, MCT Ungaria, echipa din UPT: Preitl Stefan (director), Precup Radu-Emil, Drăgan Florin, Vaivoda Simona, Voişan Emil, Iercan Daniel, Baniaş Ovidiu, coordonare din partea ungară: Prof. Janos Fodor. Detalii privind programul din 2008-2009: Integration of Iterative Learning Control (ILC) and Fuzzy Methods in Intelligent Control Systems, Protocol of the 4th Meeting of the Romanian-Hungarian Intergovernmental Committee on Cooperation in Science and Technology / 18.02.2008; RO ID 39 in Annex 2, MEdCT România, MCT Ungaria, echipa din UPT: Preitl Stefan, Precup Radu-Emil, Drăgan Florin, Voişan Emil, Iercan Daniel, Dragoş Claudia-Adina, coordonare din partea ungară: Prof. Janos Fodor.

Cele două programe au primit finanţare pe partea ungară şi pe partea slovenă. Finanţarea din partea României a fost blocată datorită impunerii arbitrare a angajării unor tineri cercetători. Între timp s-a renunţat la această cerinţă însă efectele negative asupra colaborărilor internaţionale vor fi resimţite în următorii ani în multe universităţi din România.

b) Organisme profesional ştiinţifice, marcând recunoaşterea activităţii proprii 
 - Din anul 2002 sunt membru al Comitetului Tehnic International Federation of Automatic Control (IFAC) “Computational Intelligence in Control” (cu denumirea veche “Cognition and Control”).

 - Din anul 2003 sunt membru al Control Systems Society din cadrul Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE), din anul 2003 sunt membru al Intelligent Transportation Systems Society iar din anul 2007 sunt Senior Member, IEEE.

 - Din anul 2007 sunt membru al Subcomitetului “Computational Intelligence” ca parte a “Technical Committee on Control, Robotics and Mechatronics” din cadrul IEEE Industrial Electronics Society.

 - Din anul 2008 sunt membru al Task Force on Educational Aspects of Standards of Computational Intelligence ca parte a “Technical Committee on Standards” din cadrul IEEE Computational Intelligence Society.

 - Din anul 2008 sunt membru al The Virtual Reality Task Force of the Intelligent Systems Applications Technical Committee of the IEEE Computational Intelligence Society.

 - Din anul 2011 sunt membru al The Working Group WG 12.9 on Computational Intelligence of the Technical Committee TC12 on Artificial Intelligence of the International Federation for Information Processing (IFIP).

 - Din anul 2010 sunt membru al European Society for Fuzzy Logic and Technology (EUSFLAT).

c)  - Din anul 2005 sunt membru onorific al Hungarian Fuzzy Association.
d) Recunoaşteri ale performanţelor ştiinţifice pe plan intern/internaţional (premiul Academiei Române, premii acordate de Consilii sau Comitete naţionale sau internaţionale, premii acordate de reviste de prestigiu recunoscute internaţional, distincţii, ş.a.)
 - Premiat cu Best Paper Award la 16th Online World Conference on Soft Computing in Industrial Applications WSC16 (Loughborough University, UK, 2011).

 - Premiat cu Cerficate of Achievement from the IEEE Romania Section for notable services and contributions towards the advancement of the engineering professions (2011).
 - Indice Hirsch (h index) = 10 (sunt excluse autocitările tuturor coautorilor), h index = 8 (sunt excluse autocitările tuturor coautorilor) conform SCOPUS, h index = 7 (sunt excluse autocitările tuturor coautorilor) conform ISI Science Citation Index.
e) Membru în comitete editoriale ale unor reviste naţionale / internaţionale, referent ştiinţific
 - Editor-in-Chief al revistei International Journal of Artificial Intelligence (IJAI), CESER Publications, India (din 2008), indexată în SCOPUS, Zentralblatt MATH (io-port.net).

 - Editor-in-Chief al revistei International Journal of Imaging and Robotics (IJIR), CESER Publications, India (din 2011), indexată în SCOPUS, Zentralblatt MATH (io-port.net).

 - Membru al Editorial Advisory Board al revistei The Mediterranean Journal of Measurement and Control, SoftMotor Ltd, UK (din 2009), indexată în SCOPUS, INSPEC.

 - Editor al revistei Paladyn. Journal of Behavioral Robotics, Versita, Poland, co-published with Springer-Verlag (din 2010), indexată în SCOPUS.

 - Editor al revistei International Journal of Tomography & Statistics (IJTS), CESER Publications, India (din 2006), indexată în Mathematical Reviews, SCOPUS, Zentralblatt MATH.

 - Editor al revistei International Journal of Soft Computing, Medwell Online, Pakistan (din 2007), indexată în SCOPUS.

 - Membru al Editorial Board al revistei International Journal of Advanced Intelligence Paradigms (IJAIP), Inderscience Publishers, UK (din 2009), indexată în SCOPUS, INSPEC.

 - Membru al Editorial Board al revistei Facta Universitatis, Series: Electronics and Energetics, University of Niš, Republic of Serbia (din 2007).

 - Membru al Editorial Board al revistei Facta Universitatis, Series Automatic Control and Robotics, University of Niš, Republic of Serbia (din 2008).

 - Membru al Editorial Board al revistei Advances in Electrical and Computer Engineering (AECE), Universitatea “Ştefan cel Mare” din Suceava (din 2007), indexată în ISI Science Citation Index, factor de impact în 2010 = 0.688.

 - Associate Editor al revistei International Magazine on Advances in Computer Science and Telecommunications (IMACST), Association for Computer Science and Telecommunication, Republic of Macedonia (din 2010).

 - Associate editor-in-chief al Buletinului Ştiinţific al Universităţii “Politehnica” din Timişoara, Seria Automatică şi Calculatoare, din 2005.

 - Referent la reviste cotate ISI cu factor de impact: Automatica (Elsevier Science), Fuzzy Sets and Systems (Elsevier Science), IEEE Transactions on Fuzzy Systems, IEEE Transactions on Systems, Man, and Cybernetics, IEEE Transactions on Industrial Electronics, IEEE Transactions on Industrial Informatics, IEEE/ASME Transactions on Mechatronics, IEEE Transactions on Automation Science and Engineering, Computers in Industry (Elsevier Science), IEEE Transactions on Instrumentation and Measurement, Information Sciences (Elsevier Science), Engineering Applications of Artificial Intelligence (Elsevier Science), Transportation Research Part C (Elsevier Science), Information Fusion (Elsevier Science), Robotics and Computer-Integrated Manufacturing (Elsevier Science), Digital Signal Processing (Elsevier Science), Robotics and Autonomous Systems (Elsevier Science), Engineering Optimization (Taylor & Francis), Chemical Engineering Science (Elsevier Science), Asian Journal of Control (Wiley InterScience), Bioprocess and Biosystems Engineering (Springer-Verlag), Advances in Engineering Software (Elsevier Science), Fuzzy Optimization and Decision Making (Springer-Verlag), International Journal of Electrical Power and Energy Systems (Elsevier Science), Simulation Modelling Practice and Theory (Elsevier Science), Computers and Mathematics with Applications (Elsevier Science), Artificial Intelligence in Medicine (Elsevier Science), International Journal of Adaptive Control and Signal Processing (John Wiley and Sons), SIAM Journal on Matrix Analysis and Applications, Journal of Dynamic Systems, Measurement, and Control (ASME), International Journal of Control, Automation, and Systems (Institute of Control, Robotics and Systems, Korean Institute of Electrical Engineers and Springer-Verlag), Fuzzy Information and Engineering (Springer-Verlag and Guangzhou University, China), Strojniški vestnik - Journal of Mechanical Engineering (Ljubljana, Slovenia), Applied and Computational Mathematics (Azerbaijan National Academy of Sciences), Acta Polytechnica Hungarica (Budapesta, Ungaria), Chemical Industry & Chemical Engineering Quarterly (Belgrad, Serbia), etc.
f) Participarea în consiliile ştiinţifice şi conducerea lucrărilor la manifestări ştiinţifice interne / internaţionale 
 - Membru (n comitetul internaţional de program la: 1st IFAC Conference on Embedded Systems, Computational Intelligence and Telematics in Control CESCIT 2012 (Würzburg, Germania), 16th IEEE International Conference on Intelligent Engineering Systems INES 2012 (Lisbon, Portugal), 4th IEEE International Conference on Nonlinear Science and Complexity NSC 2012 (Budapest, Hungary), 2012 UKACC International Conference on Control (Cardiff, Ţara Galilor), 22nd International Conference on Systems Engineering ICSE 2012 (Coventry, Anglia), 5th International Conference on Intelligent Interactive Multimedia Systems and Services KES IIMSS 2012 (Gifu, Japan), 6th International KES Conference on Agents and Multi-agent Systems - Technologies and Applications KES AMSTA 2012 (Dubrovnik, Croaţia), 6th International Symposium on Intelligent Distributed Computing IDC 2012 (Calabria, Italia), 2011 IEEE International Conference on Systems, Man, and Cybernetics SMC 2011 (Anchorage, AK, SUA), 2011 IEEE International Instrumentation and Measurement Technology Conference I2MTC 2011 (Binjiang, Hangzhou, China), 2011 IEEE International Conference on Computational Intelligence for Measurement Systems and Applications CIMSA 2011 (Ottawa, ON, Canada), 2011 IEEE Conference on Virtual Environments, Human-Computer Interfaces and Measurement Systems VECIMS 2011 (Ottawa, ON, Canada), 16th IEEE International Conference on Emerging Technologies and Factory Automation ETFA 2011 (Toulouse, Franţa), 3rd International Conference on Intelligent Decision Technologies KES-IDT-2011 (Piraeus, Grecia), 15th IEEE International Conference on Intelligent Engineering Systems INES 2011 (Poprad, Slovacia), 5th International Symposium on Computational Intelligence and Intelligent Informatics ISCIII 2011 (Floriana, Malta), 3rd IEEE International Symposium on Logistics and Industrial Informatics LINDI 2011 (Budapesta, Ungaria), 5th International Symposium on Intelligent Distributed Computing IDC 2011 (Delft, The Netherlands), 16th Online World Conference on Soft Computing in Industrial Applications WSC16, 2010 IEEE International Conference on Systems, Man, and Cybernetics SMC 2010 (Istanbul, Turcia), 2010 IEEE International Instrumentation & Measurement Technology Conference I2MTC 2010 (Austin, TX, SUA), 2010 IEEE International Conference on Computational Intelligence for Measurement Systems and Applications CIMSA 2010 (Taranto, Italia), 2010 IEEE Conference on Virtual Environments, Human-Computer Interfaces and Measurement Systems VECIMS 2010 (Taranto, Italia), IEEE International Workshop on Robotic and Sensors Environments ROSE 2010 (Phoenix, AZ, SUA), 14th IEEE International Conference on Intelligent Engineering Systems INES 2010 (Las Palmas de Gran Canaria, Spania), 10th International Conference on Hybrid Intelligent Systems HIS 2010 (Atlanta, GA, SUA), IFAC Workshop on Intelligent Control Systems WICS2010 (Sinaia, România), UKACC International Conference on Control CONTROL 2010 (Coventry, Anglia), 4th International Symposium on Intelligent Distributed Computing IDC’2010 (Tangier, Maroc), World Congress on Nature and Biologically Inspired Computing NaBIC 2010 (Kitakyushu, Japan), X Triennial International SAUM Conference on Systems, Automatic Control and Measurements SAUM 2010 (Nis, Serbia), 15th Online World Conference on Soft Computing in Industrial Applications WSC15, 5th IEEE International Conference on Mechatronics ICM 2009 (Málaga, Spania), 2nd IFAC International Conference on Intelligent Control Systems and Signal Processing ICONS’09 (Istanbul, Turcia), 2009 IEEE Workshop on Computational Intelligence in Virtual Environments IEEE CIVE 2009 (Nashville, TN, SUA), 2009 IEEE International Conference on Computational Intelligence for Measurement Systems and Applications CIMSA 2009 (Hong Kong, China), 2009 IEEE Conference on Virtual Environments, Human-Computer Interfaces and Measurement Systems VECIMS 2009 (Hong Kong, China), 7th IEEE International Conference on Computational Cybernetics ICCC 2009 (Palma de Mallorca, Spania), 5th IEEE International Vehicle Power and Propulsion Conference VPPC’09 (Dearborn, MI, SUA), World Congress on Nature & Biologically Inspired Computing NaBIC2009 (Bhubaneswar, India), 2nd International Symposium on Intelligent Interactive Multimedia Systems and Services KES-IIMSS-09 (Mogliano Veneto, Italia), 4th International Symposium on Computational Intelligence and Intelligent Informatics ISCIII 2009 (Egipt), 20th International Conference on Systems Engineering ICSE2009 (Coventry, Anglia), IEEE International Workshop on Robotic and Sensors Environments ROSE 2009 (Lecco, Italia), 2009 Online World Conference on Soft Computing in Industrial Applications WSC14, 3rd International Workshop on Soft Computing Applications SOFA 2009 (Szeged, Ungaria, Arad, România), Workshop on Multi-Sensor Systems for Surveillance Applications MUSES’09 (Ottawa, ON, Canada), 9th Polish-British Workshop on Computer Systems Engineering Theory and Applications (Stronie Slaskie, Polonia, 2009), 16th International Conference on System Theory, Control and Computing ICSTCC 2012 (Sinaia), 2012 IEEE International Conference on Automation, Quality and Testing, Robotics AQTR 2012 (Cluj-Napoca), 15th International Conference on System Theory, Control and Computing ICSTCC 2011 (Sinaia), 2010 IEEE International Conference on Automation, Quality and Testing, Robotics AQTR 2010 (Cluj-Napoca), 14th International Conference on System Theory and Control (Sinaia, 2010), etc.
 - Publication Chair la 3rd International Conference on Swarm Intelligence ICSI’2012 (Shenzhen, China) şi la 2nd International Conference on Swarm Intelligence ICSI’2011 (Chongqing, China), cu lucrările indexate în ISI Conference Proceedings Citation Index.
 - Preşedinte al comitetului de program la IEEE International Joint Conferences on Computational Cybernetics and Technical Informatics ICCC-CONTI 2010 (Timişoara), cu lucrările indexate în ISI Conference Proceedings Citation Index.
 - Co-preşedinte al comitetului de program la 5th International Symposium on Applied Computational Intelligence and Informatics SACI 2009 (Timişoara), cu lucrările indexate în ISI Conference Proceedings Citation Index şi 6th International Symposium on Applied Computational Intelligence and Informatics SACI 2011 (Timişoara), cu lucrările indexate în IEEE Xplore şi INSPEC.

g)  - Preşedinte şi copreşedinte de sesiune la manifestări şiinţifice de prestigiu: 18th World Congress of International Federation of Automatic Control IFAC 2011 (Milano, Italia), 15th Online World Conference on Soft Computing in Industrial Applications WSC15, Xth Triennial International SAUM Conference on Systems, Automatic Control and Measurements SAUM 2010 (Nis, Serbia), 15th International Conference on System Theory, Control and Computing ICSTCC 2011 (Sinaia), 14th International Conference on System Theory and Control ICTSC 2010 (Sinaia)
h) Citări în literatura referitoare la lucrări sau activităţi desfăşurate
 - Total citări indepenente în străinătate în perioada 2009-2011: peste 100, din care: peste 50 în reviste ISI cu factor de impact cumulat aproximativ = 70, restul în lucrări indexate în BDI.

 - Unele citări independente în străinătate în perioada 2009-2011 (a se consulta detalii suplimentare la http://www.aut.upt.ro/~rprecup/cita.html):

The paper

Precup, R.-E., Preitl, St., Tar, J. K., Tomescu, M. L., Takács, M., Korondi, P. and Baranyi, P. (2008): Fuzzy Control System Performance Enhancement by Iterative Learning Control. IEEE Transactions on Industrial Electronics, vol. 55, no. 9, pp. 3461-3475, ISI SCI impact factor = 5.468, SCI impact factor in 2010 = 3.439

is cited by:

· Y. Wang, T. Liu and Z. Zhao, “Advanced PI control with simple learning set-point design: Application on batch processes and robust stability analysis”, Chemical Engineering Science, vol. 71, pp. 153-165, 2012, SCI impact factor = 2.379, SCI impact factor in 2010 = 2.379.

· M. Wu, P. Duan, W. Cao, J. She and J. Xiang, “An intelligent control system based on prediction of the burn-through point for the sintering process of an iron and steel plant”, Expert Systems with Applications, vol. 39, pp. 5971-5981, 2012, SCI impact factor = 1.924, SCI impact factor in 2010 = 1.924.

· Z. Xi, G. Feng and T. Hesketh, “Piecewise sliding-mode control for T-S fuzzy systems”, IEEE Transactions on Fuzzy Systems, vol. 19, no. 4, pp. 707-716, 2011, SCI impact factor = 2.683, SCI impact factor in 2010 = 2.683.

· G. Navarro and M. Manic, “FuSnap: Fuzzy Control of Logical Volume Snapshot Replication for Disk Arrays”, IEEE Transactions on Industrial Electronics, vol. 58, no. 9, pp. 4436-4444, 2011, SCI impact factor = 3.439, SCI impact factor in 2010 = 3.439.

· K. Abidi and J.-X. Xu, “Iterative Learning Control for Sampled-Data Systems: From Theory to Practice”, IEEE Transactions on Industrial Electronics, vol. 58, no. 7, pp. 3002-3015, 2011, SCI impact factor = 3.439, SCI impact factor in 2010 = 3.439.

· Z. Xi, G. Feng and T. Hesketh, “Piecewise integral sliding mode control for T-S fuzzy systems”, IEEE Transactions on Fuzzy Systems, vol. 19, no. 1, pp. 69-74, 2011, SCI impact factor = 2.683, SCI impact factor in 2010 = 2.683.

· A. Sánchez Boza, R. Haber Guerra and A. Gajate, “Artificial cognitive control system based on the shared circuits model of sociocognitive capacities. A first approach”, Engineering Applications of Artificial Intelligence, vol. 24, no. 2, pp. 209-219, 2011, SCI impact factor = 1.344, SCI impact factor in 2010 = 1.344.

· H. Liu, Q. Zhu and X. Chen, “Fuzzy iterative learning control of servo system”, Advanced Materials Research, vol. 217-218, pp. 917-923, 2011.

· A. Sánchez Boza and R. Haber Guerra, “A first approach to artificial cognitive control system implementation based on the shared circuits model of sociocognitive capacities”, ICIC Express Letters, vol. 4, no. 5 B, pp. 1741-1746, 2010.

· Z. C. Johanyák, “Student evaluation based on fuzzy rule interpolation”, International Journal of Artificial Intelligence, vol. 5, no. A10, pp. 37-55, 2010.

· Z. C. Johanyák, “Fuzzy rule interpolation based on subsethood values”, Proceedings of 2010 IEEE International Conference on Systems Man, and Cybernetics SMC 2010, Istanbul (Turkey), pp. 2387-2393, 2010.

· Z. C. Johanyák and A. M. Ádámné, “Yield strength prediction for thermoplastic composites based on a sparse fuzzy model”, Proceedings of 11th IEEE International Symposium on Computational Intelligence and Informatics CINTI 2010, Budapest (Hungary), pp. 151-156, 2010.

· Z. C. Johanyák, “Survey on five fuzzy inference-based student evaluation methods”, in: Computational Intelligence in Engineering, I. J. Rudas, J. Fodor and J. Kacprzyk (Eds.), Springer-Verlag, Studies in Computational Intelligence, vol. 313, pp. 219-228, 2010.

· M. Wu, J. Yan, J.-H. She and W.-H. Cao, “Intelligent Decoupling Control of Gas Collection Process of Multiple Asymmetric Coke Ovens”, IEEE Transactions on Industrial Electronics, vol. 56, no. 7, pp. 2782-2792, 2009, SCI impact factor = 4.678, SCI impact factor in 2010 = 3.439.
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· J. Gáti and Gy. Kártyás, “Teaching program description for enhanced computer support in higher education”, Proceedings of 8th International Symposium on Intelligent Systems and Informatics SISY 2010, Subotica (Serbia), pp. 153-157, 2010.
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· Z. Zou, D. Han, X. Gui, D. Zhao, Y. Guo and Z. Wang, “Fuzzy auto-tuning PID control of a small electric-heating reactor”, Proceedings of 2nd International Conference on Intelligent Control and Information Processing ICICIP 2011, Harbin (China), pp. 1045-1050, 2011.

· S. Blažič and M. Bernal, “Trajectory tracking for nonholonomic mobile robots based on extended models”, Preprints of 18th IFAC World Congress, Milano (Italy), pp. 5938-5943, 2011.

· Z. C. Johanyák, “Performance improvement of the fuzzy rule interpolation method LESFRI”, Proceedings of 12th IEEE International Symposium on Computational Intelligence and Informatics (CINTI 2011), Budapest (Hungary), pp. 271-276, 2011.

· M. M. El-Khatib and W. M. Hussein, “Design, modelling, implementation, and intelligent fuzzy control of a hovercraft”, Proceedings of The International Society for Optical Engineering SPIE 8045, 80450L, 2011.

· K. Medgyes and Z. C. Johanyák, “Survey on routing algorithms”, Proceedings of 3rd International Scientific and Expert Conference TEAM 2011, Trnava (Slovakia), pp. 312-315, 2011.

i) Membru al Academiei Române:  Nu
j) Membru al Academiei de Ştiinţe Tehnice din România sau a altor Academii recunoscute:  Nu
k) Doctor Honoris Causa:  Nu
l) Profesor Onorific al altei universităţi:  Da
Din anul 2007 sunt Profesor Onorific al Óbuda University, Budapesta, Ungaria (cu vechea denumire Budapest Tech Polytechnical Institution, Honorary Professor of Budapest Tech).
8) Activităţi manageriale şi administrative în sprijinul procesului didactic, de cercetare-dezvoltare, etc. 

a) funcţii academice de conducere: 
i) rector:  Nu
ii) prorector:  Nu
iii) secretar ştiinţific al senatului:  Nu
iv) decan:  Nu
v) prodecan:  Nu
vi) secretar ştiinţific al consiliului facultăţii:  Nu
vii) director departament,/şef de catedră:  Nu
b) directori centre de cercetare:  Da
Din 2011 sunt director al Centrului de Cercetare în Ingineria Sistemelor Automate (http:// www.aut.upt.ro/centru-cercetare/). Centrul de cercetare a fost supus acreditării interne în 2011 în cadrul Universităţii “Politehnica” din Timişoara (UPT) şi a obţinut cel mai mare punctaj în cadrul acestei competiţii interne în UPT. Este acreditat intern în şedinţele de Senat din 21.07.2011 şi 12.01.2012 conform adresei nr. 153 / 16.01.2012.
c) director editură:  Nu
d) director programe internaţionale (nu proiecte internaţionale):  Da
 - 2009-2013: coordonator de program Socrates-Erasmus cu Universitatea din Ljubljana (Slovenia).

 - 2010-2013: coordonator de program Socrates-Erasmus cu Kecskemét College (Ungaria).

e) alte activităţi
Din 2008 sunt şef al Oficiului de Informare şi Consiliere a Studenţilor (OICS) al Facultăţii de Automatică şi Calculatoare, Universitatea “Politehnica” din Timişoara,

Din 2007 sunt membru în comisiile de avizare a granturilor CNCSIS de tip A, At, TD, BD, PNCDI II Idei, PNCDI II Parteneriate.

În 2009 am participat la vizitele de acreditare ARACIS pentru programele de studii de Bachelor Ingineria sistemelor, Master Automotive Embedded Software, Master Ingineria sistemelor automate, Master Sisteme informatice aplicate în producţie şi servicii.

În 2009 am făcut parte din colectivele restrânse care au pregătit documentaţiile de acreditare către CNCSIS ale Buletinului Ştiinţific al Universităţii “Politehnica” din Timişoara, Seria Automatică şi Calculatoare, indexarea acestuia în diverse baze de date şi a unui nou centru de cercetare în cadrul departamentului. Prima acţiune s-a bucurat parţial de succes (indexare CNCSIS de tip B+ şi Copernicus) iar a doua încă nu.

În 2011 am fost coordonator al domeniului de cercetare Ingineria Sistemelor din cadrul Universităţii “Politehnica” din Timişoara în cadrul primului Exerciţiu Naţional de Evaluare a Cercetării (ENEC) la care raportarea a fost efectuată prin platforma SISEC. Domeniul de cercetare Ingineria Sistemelor din cadrul Universităţii “Politehnica” din Timişoara a obţinut primul loc în ţară.

Din februarie 2011 sunt vicepreşedinte al Comisiei de calculatoare, tehnologia informaţiei şi ingineria sistemelor din cadrul Consiliului Naţional de Atestare a Titlurilor, Diplomelor şi Certificatelor Universitare (CNATDCU) şi membru al panelului P2. Ştiinţe inginereşti.

Din 2009 sunt membru al Şcolii Doctorale de Informatică Aplicată din cadrul Óbuda University (cu denumirea veche Budapest Tech Polytechnical Institution), Budapesta, Ungaria.

În 2011 am participat ca expert în vizite ARACIS de acreditare a şapte programe de studii de Bachelor şi Master la Universitatea Politehnica din Bucureşti şi la Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca.

În preioada 2009-2011 am fost referent la următoarele teze de doctorat: “Strategii de conducere pentru sistemele hibride. Aplicaţii”, susţinută de Florin Stîngă la Universitatea din Craiova în 2012, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Dan Popescu, “Contributions to path planning algorithms for autonomous vehicles”, susţinută de István Szőke la Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Gheorghe Lazea, “Networked predictive control for fast processes”, susţinută de Constantin-Florin Căruntu la Universitatea Tehnică “Gh. Asachi” din Iaşi în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Corneliu Lazăr, “Genetic programming techniques for nonlinear systems identification”, susţinută de Alina Patelli la Universitatea Tehnică “Gh. Asachi” din Iaşi în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Octavian Păstrăvanu, “Optimal robust control of horizontal variable speed wind turbine”, susţinută de Andreea Pintea la Universitatea Politehnica din Bucureşti în 2011, conducători ştiinţifici: prof.dr.ing. Dumitru Popescu şi prof.dr. Pierre Borne (Ecole Centrale de Lille, Franţa), “Sistem de identificare distribuită a persoanelor pe baza amprentelor digitale”, susţinută de Radu Florin Miron la Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Tiberiu Stefan Leţia, “Soluţii moderne de reglare bazate pe model cu aplicaţii în sisteme mecatronice”, susţinută de Claudia-Adina Dragoş la Universitatea “Politehnica” din Timişoara în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Stefan Preitl, “Sisteme de monitorizare şi conducere a proceselor distribuite cu aplicaţii la managementul traficului rutier”, susţinută de Theodor George Oprica la Universitatea din Craiova în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Matei Vînătoru, “Contributions to simultaneous localization and mapping of mobile robots”, susţinută de András László Majdik la Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca în 2011, conducători ştiinţifici: prof.dr.ing. Gheorghe Lazea şi prof.dr. José A. Castellanos (University of Zaragoza, Spania), “Dezvoltarea unor algoritmi de control neuro-adaptiv”, susţinută de I. Bogdan Mureşan la Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Ioan Naşcu, “Algoritmi avansaţi de control automat cu aplicaţii în automatizarea staţiilor de epurare a apelor uzate”, susţinută de Ruben Dan Crişan la Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Ioan Naşcu, “Contribuţii la diagnosticarea sistemelor biologice prin metode electrografice”, susţinută de Vasilică Voinea la Universitatea Politehnica din Bucureşti în 2011, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Dumitru Popescu, “Sistem de conducere a unui baraj hidroenergetic echipat cu stavilă segment şi clapetă”, susţinută de Liliana Vasile la Universitatea din Craiova în 2010, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Vladimir Răsvan, “Utilizarea reţelelor neuronale în diagnoza defectelor pentru procese dinamice neliniare”, susţinută de Eugen Arinton de la Universitatea “Dunărea de Jos” din Galaţi în 2010, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Sergiu Caraman, “Algoritmi de conducere adaptivă a sistemelor dinamice cu frecare”, susţinută de Radu-Constantin Zglimbea la Universitatea din Craiova în 2010, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Constantin Marin, “Controlul distribuit al traficului rutier”, susţinută de Mihai Hulea la Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca în 2010, conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Tiberiu Coloşi.

În perioada 2009-2011 am sprijinit departamentul şi facultatea în toate acţiunile în care am fost solicitat.
9) Îndeplinirea condiţiilor de abilitare:  Da, în proporţie de 614.35 %
Îndeplinirea standardelor minimale de profesor universitar şi abilitare, Ştiinţe inginereşti: Calculatoare, tehnologia informaţiei şi ingineria sistemelor:

 - Total indicatori profesor universitar şi abilitare: 
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 (a se vedea tabelele cu calculele din fişierele ataşate).
Timişoara, la 25.01.2012
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